
Kinematika bodu 
Souřadnicové systémy, křivočarý pohyb

Iva Petríková, doc. Ing.Ph.D.



Soustavy souřadnic

� Kartézský souřadnicový systém
� Průvodní trojhran (přirozený) s.s.
� Polární – Válcový s.s.Polární – Válcový s.s.
� Sférický s.s.



Kartézský souřadnicový systém

� pravoúhlý s.s.

� parametrické rovnice

� průvodič
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Průvodní trojhran (přirozený s. s.)

� tečna, normála, binormála (3D)
� parametrické rovnice (funkce odlehlosti)
� jednotkové vektory
� vektor rychlosti
� vektor zrychlení 
� velikost rychlosti a zrychlení
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� velikost rychlosti a zrychlení

� ρ ... poloměr křivosti (LSL )
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Válcový souřadnicový systém (3D)
Polární s.s. (2D)

� radiální, transverzální 

� parametrické rovnice

� jednotkové vektory

� rychlost (

� zrychlení 
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� zrychlení 

� Velikosti složek rychlosti 

a zrychlení
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