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Soustavy souradnic

» Kartézsky sotadnicovy system
» Pravodni trojhran (firozeny) s.s.
» Polarni- Valcovy s.s
» Sfeéricky s.s.



Kartézsky souradnicovy systém

» pravouhly s.s.
» parametrické rovnice x=x(t),y=y(t),z=z(t)

» pravodic¢ F=x +Vyj+2zk
» rychlost V=Vi+V,j+VvKk

» zrychleni a=aji+a,j+ak



Pruvodni trojhran (prirozeny s. s.)

» tecna, normala, binormala (3D)
» parametrickeé rovnice (funkce odlehlosti) 5= s(t)
» jednotkové vektory |&.6,.§
» vektor rychlosti V=vg
» vektor zrychleni d=aé +agé
» velikost rychlosti a zrychle
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» p ... poloner kiivosti (LS )



Valcovy souradnicovy systém (3D)
Polarni s.s. (2D)

» radialni, transverzalni

» parametrické rovnice o=p(t).¢=¢(t).z=2(t)
» jednotkové vektory €, .66

» rychlost  V=V8 +V§ +Vv.&(

» zrychleni 23735 *a8 *as

» Velikosti slozek rychlosti
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